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Η αναφορά σε αυτό θα πρέπει να γίνεται ως εξής: 
 
Καλοβρέκτης, Κ. (2017). Εκπαιδευτική Ρομποτική με 
τον ETA 
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Οπές για αισθητήρα  

ultrasonic  

 

Η σχεδίαση του ρομποτικού 

μηχανισμού ARDED έχει τις 

κατάλληλες διαστάσεις για χρήση 

αισθητήρων του εμπορίου με Arduino. 

 Υλικό σώματος 

Μακετόχαρτο 3mm 
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Χέρι 
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Η σχεδίαση του ρομποτικού μηχανισμού ARDED 

μπορεί να πραγματοποιήσει μεγάλο αριθμό 

διδακτικών σεναρίων στην εκπαιδευτική 

ρομποτική με ανοιχτό υλικό και λογισμικό. 
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Καπάκι για την τοποθέτηση αισθητήρων και 

στοιχείων στο σώμα του ARDED 
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